~ AGRIROBOT

l'agricoltura di precisione sostenibile
Robotica collaborativa in agricoltura
Progetto AGRIROBOT Gal Terra e vita Misura 16.1.1 az.2

ore 09.30 - Registrazione

ore 9.45 - Saluti del Presidente del Gal “Terra & vita” Dott.
Francesco Gioia;

ore 10.00 - Intervento del Presidente dell’Ordine dei Dottori
Agronomi e Forestali della Provincia di Salerno Dott. Agr.
Maurizio Camillo;

ore 10.15 - Intervento del Dirigente ProfAgri Salerno - Prof.ssa
Carmela Santarcangelo;

ore 10.30 - Le nuove frontiere della robotica collaborativa ela
sua applicazione al settore agroalimentare: il futuro che stiamo
sperimentando - Ing. Giusy Esposito, R&D Manager Italrobot;

ore 11.00 - Approfondimento sull’Intelligenza Artificiale e
Sistema di Visione: il caso Agrirobot - Ing. Emanuele Della
Volpe, CEO Greentech Solution;

ore 11.30 - La ricerca applicata al settore agricolo: come ! 1
introdurre le nuove tecnologie e sensibilizzare gli imprenditori

agricoli - Dott. Marcello Biocca, CREA - Responsabile Tecnico FEBBRAIO 2024

Scientifico Progetto Agrirobot; ORE 9:30 -12:30

ore 12-00 - H - LR ] - -
Y Universita degli Studi di
ore 12.20 - Ringraziamenti e conclusione - Ing. Gaetano Salerno - Osservatorio

Capasso, Italrobot srl. , . .
del’Appennino Meridionale
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